双轮机器人自主感知与规划关键技术研究（招标编号：ZNKZ20190411）
成交公告
深圳清华大学研究院双轮机器人自主感知与规划关键技术研究（招标编号：ZNKZ20190411）采购项目，2019年04月12日起至2019年04月22日在深圳清华大学研究院网站（www.tsinghua-sz.org）公示单一来源采购文件，公开征集供应商。 
本项目于2019年04月22日15：30在深圳清华大学研究院会议室进行单一来源谈判，经三人评审小组审核，谈判结果如下：
	采购内容
	成交供应商名称
	成交价格（人民币：元）
	资格审核结果
	交货期

	双轮机器人自主感知与规划关键技术研究
	苏州驾驶宝智能科技有限公司
	300000.00元
	符合
	签订合同后30个日历日


采购成交公告自2019年05月01日起至2019年05月03日在深圳清华大学研究院网站（www.tsinghua-sz.org）通知公告栏公示三天。如投标供应商对采购成交有异议，请联系阮老师，联系电话26551420.
深圳清华大学研究院
2019年04月30日
